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Abstract of FR271 7068 

The intersomatic cage (la) for fitting between two adjacent vertebrae consists of two parallel branches 
(1 la, 12a) and a bridge (13a) between the rear ends (131a, 132a, 134a) of the branches, with a movable 
component (15a, 16a) which can adjust the spacing between the forward ends (141 a, 144a) of the two 
branches once the cage is in position. The inner faces of the branches have thrust surfaces forming the 
sides of a V which points towards the bridge and which are in sliding contact with the spacer (15a), 
which is adjusted by a screw (16a). 
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@ Cage intarsomatlque vartteratsL 

© ^^ <^Q9 IntamonttHqua (la) & hsArar oar vole ant^ 
gSra antra douK varbM)res comprand deux Bmchas sen- 
sibjemant pamOMM f1 la. 1 2a) pour contact avac iaa corps 

res (131a. 1328, 13410 <tes branchos at una pAce (I6a) 
pour tortar angutalremsnt las deux branches aprte U 
tende la cage entra lea deux vertebras. U cage pennet un 
r^oaparmtetolrederandede kwdose azotes deux 
vertdbiBSa Un poftvhcage eatM de manldra aniovMe^ b 
^i?J^ ^^^^ ^ 9ntre les deux veitAbres. Apr4s 
reftatt du porto;6am un toumavls toume una vis (I6a) 
portdrieuna sdldaira de b pitea 
dWtamM (l&i^ st^visste dans rune (12a) dee bran- 
ches pour tartar fas daisc branchss da cageT 
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cage iBtersooatiqae ▼•rtti>rala 

La prisente invention a trait a une cage 
intersomatigue destin^e a dtre ins6r£e entre les corps 
vertSbraux de deux vertebras notamnent lombaires, ainsi 
qu'a du matSriel ancillaire pour 1 • implantation de la 
cage. Une telle cage permet la fusion des corps 
vertSbraux aprds discectoaie tout en conservant la 
distance intervertfibrale. 

Une cage intersomatigue lombaire selon la technique 
anterieure comprend un corps cylindrique creux terming 
par une extrSmitfi htoisph£rique ant6rie\ire et femd par 
un bouchon poster ieur viss6. Des fenfitres longilignes 
sont en outre mdnagfies longitudinalement dans le corps 
cylindrique. Le corps est pr^alablement reapli de 
"greffons" osseux, dits "allogreffe", et le bouchon est 
vissfi et bloqu6 sur le corps. Au moins tuie telle cage 
est introduite entre deux corps vertSbraux i l*aide d'un 
materiel ancillaire appropri6. 

Les dimensions de la cage sont g6n6ralesient 
sdlectionndes parmi un choix de quelques tallies pour 
s* adapter aux conditions anatomiques du patient* 
Cependant, la cage une fois choisie a des dimensions 
fixes. Or, il est g6n6ralement souhaitable au ccurs de 
1* intervention chirurgicale de r6gler la position 
relative des deux vertttxres qui vont fitre "r^unies*^ par 
fusion des corps vertttraux A travers les greffons, 
notamment leur position angulaire dans le plan antteo-^ 
post6rieur ou angle de lordose. Ce r6glage perop&ratoire 
n'est pas rtolisable avec une telle cage intersomatigue. 

En outre, si la plupart des interventions 
chirurgicales pour mettre en place une telle cage sont 
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' effectu&es par vole postSrieure, il existe des cas oH 

une intervention par voie antfirieure est prfifdrable* 

La pr6sente invention vise i fournir une cage 
5 intersomatique vertebrale qui pennet de rfigler de 
manidre peropdratoire la position angulaire relative de 
deux vertdbres notaianent lombaires dans le plan ant&ro-* 
poster ieur, c'est*ft**dire qui contribue i imposer un 
angle de lordose d6teniiin6, tout en 6tant adaptie pour 
10 Stre ins6r6e par voie antfirieure entre les corps 
vertSbraux de deux vertdbres. 

A cette fin, une . cage intersomatique destin^e h 
dtre inser€e entre deux corps vertfibraux est 
15 ccuract&risSe en ce qu^elle cosprend deux branches 
sensiblement paralldles pour Stre introduites entre 
lesdits corps vert6braux, un pont reliant des extr^mitSs 
poster ieures des branches, et un moyen manoeuvrable 
) depuis des extrgmitSs ant&rieures des branches pour 

20 ^carter angulairement les extrfimit^ antteieures des 
branches apr&s insertion de la cage entre les corps 
vertdbraux. 

En pratique, le pont comprend une articulation en 

chape. L*6cartenent angulaire des extr&nitte antfirieures 
25 des branches permet au chlrurgien de choisir 1* angle de 

lordose le plus approprift aux besoins anatono* 

physiologiques du patient. 

Une cooperation entre le moyen pour tearter et les 

branches a 6t6 recherchte de manidre & commander 
30 I'ficartement souhaitd par I'extr6mit6 antfeieure de la 

cage, seule accessible aprds implantation de la cage par 

voie ant^rieure* Les caractftristiques suivantes 

contribuent i cet objectify 
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Les faces internes des branches ont des surfaces 
d*appui en regard qui foment les cdtfis d*un v6 dont le 
sonmet est orients vers le pent et qui sont en contact 
glissant avec le moyen pour barter. 

Oe manidre ii inposer un angle de lordose 
predSterminS, l*gcarteaent angulaire des branches peut 
§tre limits d'une part par but£e des extr Smiths 
antgrieures des branches I'une contre 1* autre, d' autre 
part par butSe des extr6mit£s pcst^rieures des branches 
I'une contre 1» autre. 

Selon une realisation pr6f6r£e, le moyen pour 
§carter comprend une vis viss£e dans I*extr6mit6 
anterieure de I'une des branches et s*£tendant entre les 
branches, et une pidce d'dcartement en contact avec des 
surfaces d'appui en regard de faces internes des 
branches et solidaire au moins en direction axiale avec 
une extrimitfi postftrieure de la vis* Pour cette 
realisation prSfdrte, un angle de lordose prMAterainfi 
peut §tre impost gr^ce I des butSes de fin de course 
pour la pi^ce d^Scartement constitutes par des 
extrSmitte anterieure et post&rieure saillantes de l^ime 
des branches. Plus prteisdment, ces buttes de fin de 
course peuvent etre des cOt&i d'au moins un dicrochement 
mdnagd parallftlenent H la vis dans la brancbe oH ptadtre 
la vis pour guider la piAce d'ficaartement. 

De preference, une extremite posterieure de la vis 
comprend un moyen d' arret, tel qife anneau, rondelle ou 
collet, pour immobiliser axialement la piftce 
d^ecarteaent autour de la vis et ainsi autoriser la 
rotation libre de la tige filetee de la vis dans la 
piece d*ecartement tout en evitant un denontage' 
indesirable de la vis et de la piece d*ecartement. 
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La vis est sans t6te et comprend par exenple une 
fente ou une crolx, ou six pans creux pour permettre la 
manoeuvre de la vis par un tournevis appropri6» 

5 D* autre part, la cage est sensiblement 

parallSlSpipSdique et off re ainsi des surfaces d'appui 
planes sur les corps vert^braux. 

Ces siirfaces d*appui sont des faces extemes des 
branches conprenant des moyens d'ancrage transversaux 
10 pour ancrer les branches dans les corps vert6braux avec 
lesquels les faces extemes sont en contact intiae. De 
prdfdrence, les moyens d'ancrage sont des dentures « 

Au moins I'une des bremches comprend au moins une 
luni&re poiar remplir la cage avec des fragments ossetix 
IS pour xxne bonne reprise osseuse entre les corps 
vert§braux. 

Selon line variante de realisation, la cage a des 
cdt^s lat^raux sensiblement cylindriques pour une bonne 
adaptation anatomique. 

20 

L' invention conceme igalement un porte-cage pour 
liaison amovible avec une cage selon 1' invention. Une 
face de l*extrteit£ antftrieure d*att moins I'une des 
branches comprend un moyen de liaison avec le porte- 
rs cage, de priffeence un tenon en queue d*aronde ou en ti 
et le porte-*cage comprend une rainure i largeur variable 
pour pincer le moyen de liaison, tel que tenon, de la 
cage. Le chirurgien rdgle la largeur de la rainure par 
un moyen, tel que tftte de manoeuvre, pour lier la cage 
30 et le porte-cage afin d'insArer la cage entre les corps 
vertfibraiix, puis pour sAparer la cage et le porte-cage 
lorsque la cage est bien positionnte entre les corps 
vertfibraux. 
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Selon ime realisation pr6f6r6e, le porte*cage 
comprend 

un corps cylindrique creux, 

une tlge mont6e i coullssement dans un conduit 
traversier du corps et rappelfie filastiquement vers une 
extrSmitd poster leure 6vas£e du conduit , 

une tSte de manoeuvre viss6e a une extr&aitfi 
filet^e antfirleure de la tlge et rappelfie ^lastiguenent 
contre une extrSmitfi ant^rieure du corps, et 

deux mSchoires contenant ladite rainure H largeur 
variable blogu€es en translation axiale autour d*une 
extrSmitS postSrleure de la tlge et appliqu6es 
Slastiquement en opposition transversale et i glissement 
contre I'extr&aitg poster ieure fivasSe du conduit. 

D'autres caract^ristiques et avantages de la 
pr6sente invention apparaltront plus claireaent 4 la 
lecture de la description suivante de plusieurs 
realisations pr6£6rees de 1" invention en r§f£rence aux 
dessins annexes correspondants dans lesguels : 

- la figure 1 est une vue en perspective d*una cage 
selon une prenidre realisation de 1* invention ; 

- la figure 2 est une vue en perspective telatte de 
la cage selon la premiere realisation ; 

• la figiire 3 est une vue longitudinale de dessus 
de la cage selon la premiere realisation ; 

- la figure 4 est une preoidre vue en coupe 
longitudinale ant ero-*poster ieure de la cage selon la 
premiere realisation ; 

- la figiure 5 est une seconde vue en coupe 
longitudinale antero^posterieure de la cage selon la 
premiere realisation, avec des branches ecartees ; 

- la figure 6 est une vue en perspective d*une cage 
selon une seconde realisation de 1* invention ; 
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- la figure 7 est one vue en perspective 6clat£e de 
la cage selon la seconde realisation ; 

- la figure 8 est une vue de face antfirieure de la 
cage selon la seconde realisation ; 

s la figure 9 est une vue de dessus en coupe 

partielle de la cage selon la seconde realisation ; 

la figure 10 est une preoidre vue longitudinale 
antiro-posterieure de la cage selon la seconde 
realisation ; 

10 - la figure 11 est une seconde vue longitudinale 

antero-posterieiure de la cage selon la seconde 
realisation, avec des branches ecartees ; 

la figure 12 est one vue longitudinale 
partiellement en coupe axiale d'un porte-cage selon 

X5 1* invention ; 

- la figure 13 est une vue en coupe transversale du 
porte-cage, selon la ligne XIII-XIII a la f igtire 12 ; 

- la figure 14 est ime vue longitudinale d'une 
mdchoire du porte-cage ; et 

20 * la figure 15 est ime vue longitudinale du porte-^ 

cage lie A la cage selon la seconde realisation. 

La cage inter sosatlque et 1* out 11 porte-cage selon 
1' invention sont realises en un nateriau biocompatible, 
25 par exesq^le titane ou alliage k base de titane. 

En reference aux figures 1 d 5, warn eage 
intervertebrale i selon use preaiire realisation de 

1* invention est de forme sensibleoent paralieiepipedique 
30 et est synetrigue par rapport a un plan longitudinal 
antero-posterieur de trace A-P et perpendiculaire A la 
figure 3* 

Deux branches longitudinales 11 et 12 de la cage 
sont reliees par \in pont de liaison posterieur 13 
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transversal & l*axe A-P. Le pont de liaison conprend une 
articulation cylindrique en chape. Deux branches de 
chape 131 et 132 sont dress6es paralldlement au plan 
ant£ro-*post6rieur a l'extr6Biit6 poster ieure de la 
branche 12 et sont travers4es par des peryages 
cylindriques coaxiaux 133 perpendiculaires i, I'axe A-P. 
Les branches de chape 131 et 132 forment entr'elles une 
rainure longitudinale 133f transversale au per^age 133 
et propre h recevolr & glissement un tenon 
complgmentaire 134 saillant d I'extr&nitfi postSrieure de 
1* autre branche 11. Le tenon 134 prfisente un per9age 
cylindrique 135 ayant un diamdtre sensiblenent sup£rieur 
celui du per^age 133 « Un pivot cylindrique de rotation 
136 est ins6r6 sensiblement & force dans les pergages 
133 et librement dans le pergage central 135 pour lier 
les branches 11 et 12 tout en penaettant une libre 
rotation de la branche 11 autour du pivot 136* 

Iiors de la fabrication de la cage, aprds assemblage 
de 1> articulation, le pivot 136 peut 6tre bloquS en 
translation par un proc4d6 classique non reprfisentft, tel 
que dcrasement ou soudage ou vissage au mo ins d*une 
extr^mitft du pivot 136 d l*une des branches de chape 131 
et 132. 

Toutefois, selon une autre variante, le pivot 136 
totime librenent dans les pergages 133 qui sont alors 
plus larges que le pergage 135, et est 116 centralemant 
au pergage 135 dans le tenon 134 par rondelle d'arrAt, 
collerette, soudure, filetage ou noyen analogue* 

Le dSbattement des branches 11 et 12 est linitfi 
entre des premidre et seconde positions extrflmes par 
rotation de la branche 11 autour du pivot 136* La 
premidre position extrtoe est une position *ferni6e" 
repr6sent6e aux figures i et 4 dans laquelle des faces 
extemes ill et 121 des branches 11 et 12 sont 
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sensiblement paralldles. La seconde position extr&ae est 
une position ''ouverte'* representee d la figure 5, dans 
laquelle les faces 111 et 121 fonaent un angle AN de 
quelques degrSs* 
5 L*extr&nite antdrleure de la cage est un pont 

antgrieur 14 transversal i, I'axe A-P. Le pont 14 
conprend des premidre et seconde parties 141 et 144 
sSpar^es et en regard* 

La premiere partie de pont 141 est monolithiciue 
10 avec I'extr&nite ant&rieure de la branche 12 et s'etend 
sur environ les trois quarts de la hauteur du pont 14. 
La partie de pont 141 est teninee k 1* oppose de la 
branche 12 par une surface d'appui 142 paralieie ft la 
face 121. Un per9age taraude longitudinal 143 est menage 
15 dans la partie 141 et centre sur I'axe A-*P. 

La seconde peurtie de pont 144 est monolithique avec 
l*extremite anterieure de la branche 11. La partie 144 
comprend une surface d^appui 145 en regard de la surface 
d'appui 142 et analogue ^ cette demidre* Lorsque la 
20 cage i est en position fermee selon la figure 4, les 
surfaces 142 et 145 sont en appui I'une centre 1 'autre* 
Lorsque la cage i est en position compldtement ouverte, 
des epaulements lie de la branche 11 situes de part et 
d* autre du tenon 134 butent centre des coins superieurs 
25 I2e des branches de chape 131 et 132, et les surfaces 
d* appui 142 et 145 sont eioignees l«une de 1 'autre* 

La face exteme en bout du pont 14 comprend un 
moyen de liaison demontable avec un outil porte-»cage 2 
detail le dans la suite* Le moyen de liaison est un tenon 
30 en queue d'aronde 146 forme de manidre continue dans les 
parties 141 et 144 du pont anterieur 14* En variante, le 
tenon est forme uniquement sur la partie de pont la plus 
haute 141, ou est remplace par un logement en queue 
d'aronde* Selon d'autres variantes, le moyen de liaison 
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demontable est du type tenon ou logement & section en 

Un galet d * gcarteaent 15 a la forme d*un cylindre 
coupe par deux plans orthogonaux entre eux et paralldles 
& I'axe du cylindre pour former deux m^plats 
longitudinaux 150 et 151. Le m6plat 151 et la surface 
cylindrique 152 du galet sont des surfaces d'appui 
cooper ant respect iveiiient avec les facses internes 122 et 
112 des branches 12 et 11* Le galet 15 comprend en outre 
au milieu du mSplat 150 un trou lisse transversal 153 
qui revolt I'extr6mit6 postfirieure plate d*une vis a six 
pans creux sans tfite 16. La vis 16 est visste dans le 
trou 143 de la branche 12 et traverse celui«»ci« 

L'extr&aitfi post6rieure de la vis toume librement 
dans le trou 153 du galet 15. La vis 16 est immobilis&e 
en translation dans le trou de galet 153 par un anneau 
torique elastigue interne encastrS a force dans deux 
gorges correspondantes respectivement pratiguSes dans le 
trou et I'extrgmitS poster ieure de la vis^ ou par deux 
collerettes ou rondelles d'arrdt 162 et 163 soud6es a 
1' argon autour de la vis 16 de part et d* autre du galet 
15 aprds insertion de la vis 16 dans le trou 153. 

Les faces internes 112 et 122 des brandies 11 et 12 
s'6tendent entre les ponts postteieur et antteieur 13 et 
14 et forment un chemin de glissement pour le galet 15. 
La face interne 122 de la branche 12 est plane et 
paralldle a la face externe 121. Dans !• autre branche 
11, la face 112 est inclinSe d*un angle AP par rapport ft 
la surface externe 111 dans le plan antfiro-postArieur. 
Ainsi, I'extr6mit6 de la face interne 122 proche du pent 
po8t4rieur 13 est en permanence a une distance plus 
faible de la face en regard 112 que ne l»est I'extrfimitfi 
de la face 122 proche du pont antfirieur 14, quelle que 
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so it la position fernde ou ouverte des branches 11 et 
12. 

Le vissage de la vis 16 dans le trou 143 du pont 14 
positionne le galet 15 sur son chemin de glisseaent et 
ainsi impose un angle AN entre les faces extemes ill et 
121 des branches ii et 12. La longueur du tron^on filet6 
de la vis 16 situ^ 3l I'extfirieur du galet 15 et viss6 
dans le pergage taraudd 143 de la branche 12, et la 
longueur de ce per^age taraud6 143 sont supfirieures i la 
course de glissement CG du galet dont les limites 
correspondent aux positions ouverte et fenii6e de la 
cage. En position fermfie de cage, le nfiplat diaafitral 
150 du galet bute sensiblement contre la face interne de 
la partie de pont 141, cosme montrd a la figure 4 f la 
t§te de vis 161 affleure sensiblement la face antfeieure 
de la partie de pont 141, si bien que la vis 16 est 
tou jours comprise dans la cage et n'agresse pas le 
milieu environnant. En position ouverte maxiaale de 
cage, le galet est localise sensiblement & ni-distance 
entre la chape 131-132 et la partie de pont 141, coane 
montr& a la figure 5« 

Les faces extemes ill et 121 conprennent des 
moyens d'ancrage dans des corps vertftbraux CVi et CV2 
montrfts schimatiqueaent a la figure 5. Les moyens 
d*ancrage sont des dentures transversales sur toute la 
surface des faces ill et 121. En variante, les moyens 
d'ancrage sont des pioots. 

Les faces post6rieures des branches de chape 131 et 
132 et du tenon 134 sont arrondies afin de faciliter la 
pfinStration de la cage entre deux corps vert^braux par 
voie antdrieure. 

Chacune des deux branches 11 et 12 est en outre 
percSe par une luaidre rectantulaire ou oblongue 113, 
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123 pour allfiger la cage et, le cas 6cb£ant, reaplir la 

cage par des greffons osseux. 

En pratique; deux cages 1 sont juxtapos^es dans un 
meme espace intervertebral ; les cages sont a une 
distance moyenne de 10 A 15 una environ I'une de 1* autre, 
et convergent sensibleaent de lO & 15* environ vers la 
direction ant^rieure. 

En r6f6rence aux figures 6 i 11, one eeeonde 
realisation 4a cage iatervert&brale la selon 1* invention 
se diff6rencie de la cage 1 principalement par sa forae. 
La cage la est sensiblement parall616pip6dique et 
sym^trique par rapport h un plan longitudinal i l*axe 
antdro-post&rieur de trace A-*P et perpendiculaire ft la 
figure 9. La cage la a sensibleaent la m&ae longueur que 
la cage 1 selon l*axe A-P et la mdme hauteur que la cage 
1, mais a une largeur superieure & celle de la cage 1 
dans le plan frontal, typiquenent superieure au double 
de la largeur de la cage l* La largeur de la cage la 
correspond sensiblement i la largeur d'un disque 
vertebral Sl remplacer* En pratique, le cbirurgien 
inplante une seule cage la dans un espace 
intervertebral . 

Comme la cage 1, la cage la coxaprend deux teancbes 
lla et 12a reunies par un pont posterieur de liaison 
13a. Le pont 13a coaprend une articulation cyllndrigue 
posterieure en chape ayant deux branches de chape 131a 
et 132a saillant de la branche 12a et encadrant un tenon 
134a de 1' autre branche lla, et un pivot cyllndrigue de 
rotation 13 6a traversant libreaent un trou 135a du tenon 
134a et a force dans deux trous I33a des branches de 
chape. 

La cage la comprend egalement un pont anterieur 14a 
en deux parties 14la et 144a, un noyen de liaison 146a 
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avec I'outil porte-cage 2 et un moyen d'^carteaent des 
branches conprenant une vis 16a et un galet 15a • 

Perpendiculairement h la face interne 122a de la 
branche la plus haute 12a sent mtoag^es deux 
dgcrochements en diddre droit rectangulaires en regard 
124a compris entre le pent post6rieur 13a et la partie 
de pont ant^rieur 14 la de la branche 12a. Les 
dScrochements 124a ont des grands cdt6s post&rieur et 
antSrieur encadrant longitudinalenent le galet 15a et un 
fond constituant un chemln de glissement pour le ndplat 
151a du galet 15a. Le fond des dterocheaents 124a assure 
le guidage rectiligne du galet 15a qui demeure ainsi 
bien perpendiculaire ft I'axe A-P. 

La longueur Ca du fond des d6crochements 124a peut 
dSfinir la course de glissement C6a du galet 15a, bien 
que cette course est en pratique ddteninfie par le 
dfibattement de la branche pivotante 11a autour du pivot 
136a, entre une position ferm^e (figure lO) a laquelle 
des surfaces d'appui 142a et 145a butent l*une centre 
1» autre, et une position ouverte (figure 11) 4 laquelle 
les surfaces 142a et 145a sont dloign^es et des 
epaulements Ilea de la branche 11 encadrant le tenon 
134a butent centre des bords 12ea des branches da chape 
131a et 132a. 

La branche la moins haute 11a prftsente deux 
lumiftres sensiblenent oblongues identiques 113a de part 
et d* autre de I'axe A-P et ouvertes en direction 
postfirieure selon la r&ilisation illustrfte. La branche 
la plus haute 12a prftsente deux luaitees sensibleaent 
oblongues identiques 123a situftes de part et d*autre de 
I'axe A-P, selon la realisation illustr«e. La cage peut 
6tre renplie de greffons osseux Ik travers les luaidres 
113a et 123a. En variante^ les branches lla et 12a 



13 



2717068 



comprennent one seule lumidre oblongue transversale a 
l*axe A-P. 

Les surfaces de cdtSs latfiraux 18a et 19a de la 
cage la sont convexes cylindriques autour d'un axe 
s vertical pour une bonne adaptation anatomique et 
faci liter la penetration de la cage entre deux corps 
vertSbraux* 

Conmie montrfi plus particulidrenent aux figures 10 
et 11, le vissage de la vis 16a dans le trou taraudd 

10 143a du pont 14a positionne le long galet 15a sur son 
chemin de giissement C6a entre les branches lla et 12a • 
Le mSplat 151a et la surface cylindrique I52a du galet 
sont en contact glissant respectiveaent centre le fond 
des decrochements 124a et la face interne I12a des 

15 branches. La face interne 112a de la branche la nolns 
haute lla forme un angle AFa avec la face exteme 111a. 
Ainsi 1' angle ANa entre la face exteme Ilia de la 
branche lla et la face exteme 121a de la branche 12a 
est rSgie par rotation de la vis 16a dans le trou 

20 taraudg 14 3a, Quelle que soit la position fermSe (figure 
10) ou ouverte (figure 11) de la cage la, la vis 16a est 
tou jours noyte dans la cage. 

En rfifteence aux figures 12 & 14, un pottm^ernqm 3 
25 comprend un corps longiligne 20 longitudinal a I'axe 
ant6ro*po8t6rieur A-P. Le porte-cage coaprend l^une de 
ses extr6mit6s, dite extrftaitfi antteieure distale, une 
tfite de manoeuvre 21 et ft son autre extrtoitA, dite 
extr&Ditd postftrieure proximale, un moyen de liaison 22 
30 avec la cage l,la. Le porte--cage 2 est symfttriqae par 
rapport a un plan longitudinal de trace A-P et 
perpendiculaire ft la figure 12. La longueur L du porta-* 
cage 2 est d* environ 20 ft 30 centimfttres. 
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Le corps 20 est perc6 longltudinalenent par un 
conduit long cylindrique traversier 201* Le conduit 201 
d^bouche a I'extr&altfi ant6rie\ire distale par un trou 
lisse 202 de diamitre infSrieur au conduit 201 et forme 
avec ce trou 202 un Spaulement interne 203. A 
1 • extr^mitS postdrieure proximale, le conduit 201 
d&bouche par un Svasement conique 204 ayant un angle au 
sonunet de quelgues degrSs* 

Deux ergots de positionneaent filet6s du type vis- 
pointeau sans tfite k six pans 23 et 24 sont viss^s dans 
deux trous taraudfis 205 et 206 radiaux et ax4s dans un 
plan dieundtral commun au corps 20. Les trous taraudte 
sont sensiblenent situ£s au milieu du corps 20 salon 
l*axe A-P et sont espac6s d* environ l centindtre* Uhe 
fois viss^s dans les trous, les ergots 23 et 24 
affleurent la surface exteme cylindrique du corps 20 et 
saillent radialement dans le conduit 201 sur una 
longueur de i i 2 ailliadtres. 

La surface ext^rieure du corps 20 coaprend des 
gorges et couronnes cylindriques altemSes 207 et 208 
depuis I»extr6mit6 antfirieure jusqu'a environ le milieu 
du corps 20 selon I'axe A-P. Les gorges et couronnes 
favorisent une bonne pr^ension du porte-cage 2. 

Una tige interne 25 a plusieurs trongons 
cylindriques est mont<e ft coulissement dans le conduit 
201. Depuis l*extr«ait6 ant«rieure, la tige 25 coaprend 
un trongon d*extrtait6 antftrieur filetft 251, un long 
trongon intermfidiaire lisse 252, un court trongon large 
lisse rainurft 253, un second long trongon interaMiaire 
lisse 255, un court trongon large lisse 256, et un 
trongon d'extrteitA posttoieur ainca 257. 

Le trongon d'extrteitfi filet« 251 traverse A 
glissement le trou 202 du corps 20 et saille 
longitudinalement du corps 20. La trongon intara«diaire 
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llsse 252 s'^tend depuis le tron^on 251 sur environ un 
tiers de la longueur de la tige 25 « Le tron^on 252 a 
sensiblement le mfime diamdtre que le tron^n filet6 251 
et 1" autre tron9on intermfidialre 255. 

A partlr du trongon 252 et en regard des ergots de 
positionnement 23 et 24, le tron^on lisse 253 pr^sente 
un diamdtre plus grand que les deux tron^ons 251 et 252 
et correspondant sensiblement au dlasStre du conduit 
201, Dans le tron9on 253 est pratiqu6e une rainure 
longitudinale 254 propre k recevoir les extr^mitfis 
salllantes des ergots de positionnement 23 et 24. La 
distance radiale entre I'axe A-P et le fond de la 
rainure 254 est au moins ^ale au diamdtre des tron9ons 
251, 252 et 255. 

Aprds le second tron^on intemfidiaire lisse 255, le 
court tron^on lisse 256 a environ deux centiadtres de 
long et un diamdtre coinrespondant sensiblenent au 
diamdtre du conduit 201. 

A 1' extremity postdrieure de la tige, le tron9on 
cylindrique 257 de faible diamdtre comprend 
transversa lement un tenon sensiblement 

parall61£pip£dique 258 ayant des c0t6s cylindriques 258c 
months I glissement dans le conduit 201, conme ttontr6 
aux figures 12 et 13, pour bloquer en translation et en 
rotation le moyen de liaison 22 qui est aaintenant 
d6crit. 

Le noyen de liaison 22 est sous la fome d*one 
pince de revolution ayant deux mflchoires identiques 221 
qui sont symfitriques par rapport au plan de trace A-P 
dans la figure 12. Conme aontrA H la figure 14, chaque 
mAchoire 221 comprend une portion senslblenent hfimi** 
cylindrique 222 dans laquelle est m6nag6 un logement en 
croix ayant une grande branche axiale 257b pour recevoir 
longitudinalement environ la moiti6 du mince trongon 
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cylindrique 257 et une petite branche diamfitrale & 
section rectangulaire 258b pour recevoir environ la 
aoitig du tenon 258. A partir de la portion 222 et au 
moins partial lement en contact avec l*£vaseaent conique 
204 du conduit 201, cheque ndchoire 221 coaprend une 
premidre portion h&ni-conique 223 de disensions 
correspondant a I'fivasement 204. La ndchoire est 
terminSe par une seconde portion htoi-conique 224 dont 
la grande base est comnune avec celle de la preniftre 
portion 223. 

Sensiblement i 1* aplomb de la grande base des 
portions 223 et 224, la Ddchoire 221 comprend un trou 
cylindrique transversal borgne 225 propre a recevoir un 
ressort d'dcartement de machoires 226. 

L*extrdmit6 proxinale de cheque nAchoire 221 
conprend une deai^rainure en queue d'aronde transversale 
pour former avec la demi-rainure dans 1* autre aAchoire 
une rainure en queue d'aronde 227 de largeur vari«ible 
lorsque les machoires sont rapprochtes ou 61oign<es. 

Enfin, la tdte 21 comprend un trou taraudd 211 qui 
est vissS sur le tron?on 251 saillant du corps 20 par le 
trou 202. Uh ressort hfilicoldal 26 enfil6 autour du 
tronfon interm6diaire 252 est en appui entre 
I'Spauleaent 203 et le tron^on 253 dans le conduit 201. 
Le ressort 26 applique en peraanence la tftte de 
aanoeuvre 21 centre I'extr&aitfi plate ant&rieure distale 
du corps 20 et pousse la tige 25 suivant la direction 
postfeieure lorsque la tfite est dftvlsste. 

En vissant la tate 21 sur le tronfon 251, la tige 
25 coulisse longitudinalesent vers l*extrtoit< 
antftrieure et le ressort 26 est cosipriaA* Les aachoires 
221 sont alors rapprochdes l»une de I'autre a l*encontre 
du ressort 226 en raison de la conicita des portions 223 
qui "rentrent<* dans lUvaseaent 204 du conduit 201, ce 
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qui a pour ef fet de diainuer la largeur de la ralnure en 
queue d'aronde 227. 

Ainsi, en dfivissant tout d'sdbord Ifigdreotent la tfite 
21, le chirurgien donne Sl la ralnure en queue d'aronde 
227 la largeur suffisante po\ir y insurer le tenon en 
queue d'aronde 146, 146a de la cage 1, la. Puis en 
vissant i nouveau la t^te 21, le chirurgien rStr^cit la 
ra inure 227 pour pincer le tenon de la cage« La cage 1, 
la est alors li6e au porte-cage 2 et: les axes 
longitudinaux A*P de la cage et du porte-cage sont 
confondus. De prSfSrence, la cage 1, la est fen&Se, 
c * est*lk-dire les branches 11 et 12, lla et 12a sont 
sensiblenent paralldles. 

AprSs discectonie par voie antfirieure pour dter un 
disque deficient entre deux corps vertdbraux CVl et CV2 
et rSpage de l^espace intervertebral entre ces corps 
vertebraux au moyen d*outils approprite afin de forser 
un lograent de dimensions analogues a la cage, le 
chirurgien implants alors la cage 1, la par la voie 
antSrieiure ainsi accessible entre les corps vertftbraux 
CVl et CV2I en naintenant et positionnant la cage grace 
au porte-cage, comme montrS & la figure IS. 

Lorsque la cage 1, la dans le logement 
intervertebral est i 1 ' emplacement souhaitft par le 
chirurgien, aprds avoir frapp6 sur la tdte de manoeuvre 
21 le cas fichfiant, celui«*ci dfivisse la tftte 21 p<mr 
61arglr la ralnure 227 afin de dissocier le porte-K^ige 
et la cage puis retirer le porte-cage. 

Bnsuite, un embout h six pans d'un toumavis est 
introduit dans la tftte A six pans creux 161, 16la de la 
vis 16, 16a pour visser la vis dans le pergage taraud6 
143, 143a et dfiplacer le galet 15, 15a afin d*tearter 
les branches 11 et 12, lla et 12a d'un angle AK, ANa 
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souhaltd conune illustrfi aux figures l, 6 par les fldches 
30 et 31, 30a et 31a* 

Bien que 1* invention ait 6t6 d^crite en r6f6rence a 
deux realisations pr6f6r4es de cage, celles-^ci peuvent 
subir des modifications en restant dans le cadre de 
!• invention. Par exeaple, 4 la place d*vm pent 
postSrieur 13, I3a i articulation a pivot 136, 136a, 
peut Stre pr6vu un moyen 4 chamidre "flexible** qpii lie 
de manidre aonolithique les extrteitSs post6rieures des 
branches 11 et 12, 11a et I2a, l*avance du galet 15, I5a 
suivant la direction post&rieure provoquant des 
f Idchissements opposis des branches il et 12, lla et 
12a. 
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RBVBMDZCATZONS 

1 - Cage intersomatique (1 ; la) & insurer entre 
deux corps vert6braux (CVl, GV2), caracttelste en ce 
qu'elle comprend deux branches sensiblement parall&les 
(11, 12 ; lla, 12a} pour 6tre introduites entre lesdits 
corps vert6braux, un pent (13 ; 13a) reliant des 
extrSmit^s postSrieures (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a) des branches, et un moyen (15, 16 ; 15a, 16a) 
manoeuvrable depuis des extr^itgs ant6rieures (141, 144 
; 141a, 144a) des branches pour ^carter angulaireaent 
les extr6mlt6s ant^ieures des branches aprds insertion 
de la cage entre les corps vert6braux. 

2 - Cage conforme a la revendication 1, 
caractdrisfie en ce que le pont (13, 13a) conqprend una 
articulation en chape (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a) • 

3 - Cage confome & la revendication 1 ou 2, 
caract6ris6e en ce que les faces internes des branches 
(11, 12 ; lla, 12a) ont des surfaces d'appui en regard 
(112, 122 ; 112a, 122a) qui forment les cdt6s d*un v6 
dont le sommet est orients vers le pont (13, 13a) et qui 
sont en contact glissant avec le aoyen pour ^carter (15, 
16 ; 15a, 16a). 

4 - Cage confome k I'une quelconque des 
revendications 1 & 3, dans laquelle un ^oartement 
angulaire des branches est linitfi d*une part par butte 
(142, 145 ; 142a, 145a) des extr&nitte ant&rieures (141, 
144 ; 141a, 144a) des branches l"une centre 1* autre, 
d* autre part par but6e (lie, I2e, Ilea, 12ea) des 
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extremites postSrieures (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a} des branches l^une contre 1* autre* 

5 • Cage conforme 4 I'lrne quelconque des 
revendications 114, caractSrisSe en ce que le moyen 
pour ^carter comprend 

una vis (16 ; 16a) viss6e dans 1 > extr£mit6 
antSrieure (141 ; 141a) de I'une (12 ; 12a) des branches 
et s*6tendant entre les branches (11, 12 ; 11a, 12a), et 

une pidce d'dcaurtement (15 ; 15a) en contact avec 
des surfaces d'appui en regard (112, 122 ; 112a, 122a) 
de faces internes des branches et solidaire au moins en 
direction axiale avec une extr&aitft postftrieure de la 
vis. 

6 * Cage confonae i la revendication 5, comprenant 
des butees de fin de course pour la pi&ce d'^cartenent 
(15 ; 15a) constitutes par des extr6mit6s ant^ieure et 
post4rieure saillantes (141, 132, 133 ; 141a, 132a, 
133a) de l*une (12 ; 12a) des branches. 

7 - cage conforme i la revendication 5 ou 6, 
comprenant un dScrochement (124a) mfoag6 paralldlement h 
ladite vis (16a) dans ladite une (12a) des branches pour 
guider la pidce d'6cartement (15a). 

8 * cage conforme & l*une quelconque des 
revendications 5 a 7, caractftriste en ce qu*une 
extr&Dit6 poster ieure de la vis (16) comprend un moyen 
d' arret (162, 163) pour immobiliser axialement la pidce 
d'6cartement (15) autour de la vis. 



21 



2717068 



9 • Cage conforme A l*\ine quelconque des 
revendications ltd, caract6ris6e en ce qu*elle est 
sensiblement parall61£plp£dique. 

10 Cage conforme a I'lrne quelconque des 
revendications lis, caractdriste en ce qu*elle a des 
cdtgs lattoaux sensiblement cylindriques (I8a, 19a). 

11 - Cage conforme & l"une quelconque des 
revendications 1 i 10, caract&risfie en ce que des faces 
extemes (111, 121 ; Ilia, 121a) des branches 
comprennent des moyens d*ancrage transversaux, de 
pr6f6rence des dentures* 

12 - Cage conforme ^ l*\ine quelconque des 
revendications 1 a 11, caract&ris^e en ce qu*au moins 
I'une des branches comprend au moins une Itxmidre (113, 
123 ; 113a, 123a). 

13 Cage conforme i l*une quelconque des 
revendications 1 & 12, caract«ris4e en ce qu'une face de 
l*extr«mit6 antftrieure (141 ; 141a) d'au moins I'une (12 
; 12a) des branches comprend un moyen de liaison (146 ; 
146a) avec un porter-cage (2) • 

14 - Cage conforme a la revendication 13, 
caract&risde en ce que le moyen de liaison est un tenon 
en queue d'aronde (146 ; 146a). 

15 ^ Porte-cage (2) pour liaison anovible avec la 
cage conforme i, la revendication 13 ou 14, caract6ris4 
en ce qu*il comprend une rainure i largeur variable 
(227) pour pincer le moyen de liaison (146 ; 146a) de la 
cage (1, la). 



22 



2717066 



16 - Porte-cage (2) confome a la revendication 15, 
caractSrisfi en ce qu'il comprend un moyen (21) pour 
modifier la largeur de la rainure (227). 

5 

17 - Porte-cage (2) confome A la revendication 15 
ou 16, comprenant 

un corps cylindrique creux (20) , 

une tige (25) montSe i coulissement dans un conduit 
10 traversier (201) du corps et rappel^e Slastiquement vers 
une extr6Bilt£ postfirieure dvas^e (204) du conduit, 

une tete de manoeuvre (21) viss4e i une extr6mit6 
filet*e antfirieure (251) de la tige et rappel4e 
Slastlquement contre une extr&ait6 ant^rieure du corps, 
15 et 

deux mdchoires (221) contenant ladite rainure a 
largeur variable (227) blogufies en translation axiale 
autour d'une extrSmitfi postfirieure (257, 258) de la tige 
et appliquSes elastlquement en opposition transversale 
20 et i glissement contre I'extrtaitfi posttfrieure fivasfie 
(204) du conduit (201) • 
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